
January 28, 2025

リニアアクチュエータ 選定用ツール
EL-Sizing 2.2.4

対象アクチュエータ：OSP-E、ETH、HMR
                                           (XFCは対象外です。)



EL-Sizing 2.2.4の概要

✓ EL-Sizing はサイジングと機器の選定が出来るソフトです。
✓ このソフトはお客様のご使用方法に応じた一軸を構成する

為の機器を選定できます。
✓ 計算と結果はカタログ仕様数値を基本にして選定します。
✓ 計算結果の出力は以下内容を纏めたものです。

、、ご使用条件に関した要求仕様（計算結果）と 

、、対応部品一覧（駆動に必要な関連部品の一覧）
✓ El-sizing はフリーソフトです。
✓ ダウンロード方法はP23をご参照ください。

Info: EL-Sizing はOriga/EME が開発したソフトです。
主な対象商品はETH、HMR、OSPE等が有ります。
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EL-Sizing 2.2.4で選定が出来る製品

キャリッジ型
OSP-E, HMR

ピストンロッド型
ETH, OSP-E

カンチレバー（片側保持）
キャリッジ型
OSP-E**BV

このソフトで３種類の異なる機器の選定が出来ます。
ソフトの開始画面で３種類の型式の選定をする必要が有ります。
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示

入力画面

出力画面

メニューバー
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示と プルダウンメニュー

７ヶ国語から選定可能
（日本語は有りません）

New calculation 

= 新規に選定 / 使用条件データ入力前

Load calculation

= 過去に選定を行い登録したデータの呼び出し

Save calculation (as …)

= 計算した結果のデータの登録（書き込み）

Print calculation

= 計算結果のPDF出力と表示

Exit

= 選定ソフトの終了 

Online Help 

= このソフトを使用する為の取説を
PDFファイルで開きます。(System 

Requirements, Conditions of Use, 

Operation)

Info

= ソフトのVer.番号確認用

Conditions of Use

= ソフトに関する権利関係



6

EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – データ入力

画面表示: Main selection

使用する最大ストロークを入力

選定したいアクチュエータ
の基本型式にマークする。

使用する場合のシリンダーの
取り付け方向の選択

選定した取り付け方向はこの写真に表示される

使用上でのアクチュエータの固定方法をマークする。
この選択はピストンロッドのオイラーの座屈理論に関連します。



ここでは３種類の負荷条件を設定が出来ます。：
例：リベット打ち等に使用する場合等
1. リベットの重量が付加されて、押し圧工程位置まで動作
2. 押し圧工程
3. 無負荷にて戻り動作
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – Input Area

画面表示: Load data

外部にガイドを配置する場合はこのボタンをクリックします。この設定の場合外力の一部は外部設置ガ
イドに吸収されることになります。 この場合の使用条件はこの空欄に入力願います。（上部の入力欄に
はデータ入力が出来ません。）

動作領域毎の負荷条件として搭載重量、
押し付け力、負荷の位置を入力します。
（３種類の条件入力が可能）
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – Input Area

画面表示: Motion profile

全ての移動区間の動作条件が技術
データとしてここに表示される。

使用条件の1サイクル
の時間を入力する
画面を選定する。 

このボタンで現在の動作区間に必要とする負荷
を選定する。
下方に各動作区間の負荷条件が表示されます。
（この画面で負荷条件の修正は出来ません。）

動作パターンの数値を記入
Posは距離の絶対値を記入
最初の位置にもどるときは”0”を入力する。

„Accept“ をクリックすると入
力した全ての区間の動作条件デ
ータがソフトに入力されます。

このボタンで新しい区間の動作を入力、ま
たは不用の動作を削除できます。

このボタンで動作を確
認出来ます。
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – Input Area

画面表示: Motion profile

動作距離、停止時間、動作時間を入力
↓
加速度、加速距離、最大速度が自動計算さ
れる。
 

動作距離、停止時間、動作時間、加速時
間を入力
↓
加減距離、最大速度、加速度が自動計算
される。
 

動作距離、停止時間、最大速度、加速度
を入力
↓
最大速度、加速度が自動計算される。
 

動作モードの設定（要求条件に合わせて設定）
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – Input Area

画面表示: Project data この画面への記入は省いても選定可能。

ここにはお客様に関連した情報
を記入します。 

ここにはファイル名とデータを記入

ここにはお客様の使用条件、使用方法
等を記入します。
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – Output Area

画面表示: Drive / Guide

使用条件を必要事項にすべて入力したのち „update“をクリックする。
EL-Sizingは技術的な要件を満たすアクチュエータの選定作業を実行します。

使用可能な全てのアクチュエータがこの一覧表に出力されます。この中のアクチ
ュエータをクリックすると負荷率と寿命予測値(fw = 1)が表示されます。
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – Output Area

画面表示: Motor / Gearbox

アクチュエータを選定 ➔ „Motor / Gearbox“ のタブを選択➔  Parker製で本ソフトに組み込んである採用可
能な全ての減速機、モーターが一覧表示、、と進めることが出来ます。
表示がない場合は対象機器がない場合です。
そのような場合は使用条件を下げて再計算する必要があります。

選定された機器により構成された
時のトルクの負荷率が計算されて
ここに表示される。
赤色表示は選択不可。

選定結果として減速機使用が確定した場合
減速機への入力回転数に注意のこと。
ELサイジングソフトでは減速機の入力回転数
に関する限界チェックが有りません。
選定結果データの減速機入力回転数を確認のこと！！
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EL-Sizing 2.2.4の画面表示 – Output Area

画面表示: Motor / Gearbox

使用方法の条件から本ソフトは使用するストロークより長めの注文時のストロークを提示します。 
(安全領域を追加したストロークです) 注文時は表示されたストロークの数値の端数を手入力で丸
めて10mm単位としてください。

選定した機器
がここに表示

選定結果がPDF出力されます。
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選定計算例

使用条件

顧客からの提供情報…..
Electro Thrust Cylinderの最大ストローク 600 mm
➔ 0-500mm 間は無負荷工程 (4秒間)
➔ 500-600mm 押し圧状態の工程(定速0,2m/s & 加速度/減速度= 8m/s² )
➔ 600-0mm 無負荷 戻り動作

• 全工程時間 = 7s (休止時間無し)
• 定押し圧負荷状態時の推力= 6000N
• 冶工具重量 = 8kg
• 垂直方向配置、シリンダーヘッド上方向
• シリンダ本体は固定ロッドはガイドに合わせて移動 (ガイドの摩擦負荷=30N)
• 動作工程でシリンダーが受ける振動は非常に低い

要求寿命時間 1日8時間動作 年間200日稼働で 4 年 
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選定計算例

シリンダーは固定、ロッドは外付けガイドに固定されている。 

使用予定の最大ストローク
値を記入する。
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選定計算例

負荷条件 …… Load case:１
初期位置から押し圧工程まで動作、押し圧動作後最初の位置
まで戻る工程（無負荷動作）

負荷条件 ……  Load case:２
押し圧状態で動作している工程（最大負荷状態）
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選定計算例

① 移動距離 動作時間（加速距離、速度、加速度は自動計算） 停止時間 を入力
必要に応じて、Input modeを変更し動作条件を入力する。

② Load case を選択
③ Accept ボタンクリックにより、動作モードが入力される。
④ New movement クリックにより新しい動作モードを追加が追加される。

①②入力後、③をクリック

①
②

③ ④
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選定計算例

Display chartのボタンをクリックすると
入力した動作パターンが画面表示されます。
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選定計算例

使用可能なアクチュエータの一
覧がここに表示されます。

選定した計算上の寿命はここに表
示されます。 (fw = 1,0の場合)

使用方法からの計算結果 (寿命時間とした場合):

60s*60min*8h*200days*4years / 7s = 3 291 428 cycles

3 291 428 cycles * 2*600mm / 1000 000mm = 3950km

使用上で受ける振動が小さな場合、カタ
ログにあるfw-factor は 1,2となります。

18176km (fw=1,0)

1,23
= 10519 km (fw=1,2)
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選定計算例

使用可能なモーターの一覧がここに表示されます。

注１）表示されない場合は選定したアクチュエータに取付け可能なモータが無い事になります。
注２）カタログ上の最大負荷＋最大速度で選定すると取付け可能なモータは出力されません。
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選定計算例

入力された使用ストローク長を基準にして
推奨する購入ストロークを表示。
更に修正する場合は数字を記入し直せるこ
とが可能右は700mmに変更した例

全ての入力値表記 ➔ 使用条件に対する計算結果の表示 

Parts list: 全ての選択した要素部品 (like cylinder, motor) が
注文型式にて一覧表示。 更にサーボドライバーの接続ケー
ブル、その他アクセサリー等も記載される。
注）モータ用フィードバック機器、

リミット用センサ、等型式変更有り

注１）減速機が選定結果に有る場合入力回転数がカタログ
値を超えていない事を確認。
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ELサイジングの結果に関して

ETHサイジング結果注意事項
１、選定結果の型式

最後に出力される製品型式はそのまま注文型式に使用できません。
センサ型式が旧タイプのまま。
モータ、COMPAX3の型式でHyperFace仕様になっているが現在扱っていません⇒レゾルバ仕様に、減速機はPVではなく、PS
シリーズに。

２、選定結果にモータ型式が無い、減速機のみ表示
製品型式でモータ又はドライブの型式が表示されない場合は別のモータを選択する。
例：200V仕様の選択を400Vに変更する等。

３、アクチュエータとその負荷容量
使用アクチュエータを最初に想定し、そのアクチュエータの最高速、最大負荷、をデータ入力した場合は結果出力で組み込め
るモータが無い為更に上位のアクチュエータ表示になります。

４、ETH高速仕様
ETHで、短時間移動、高速移動、のサイジングではアクチュエータの選定結果が出力されない場合が有ります。軽負荷であっ
ても移動時間を多く、移動速度を低く、して再計算願います。

５、ETH横荷重
選定時横方向荷重も入力が可能だが、入力すると結果データが全くない状態になります。

６、減速機と入力軸回転数
サイジング結果で減速機入力軸回転数が6000RPMとなる場合がある。PSシリーズでは3000RPM程度が限界なので
カタログを確認しながら回転数を低下させる様数値入力を。
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選定ソフトダウンロード方法

Software Download - Motion Systems Group Europe | Parker ← アドレスへアクセス

← ダウンロード開始

クリックするとダウンロード画面表示されます。

Parker Origa: How to use EL Sizing

参考動画

https://www.parker.com/gb/en/divisions/motion-systems-group-europe/resources/software-download.html
https://www.youtube.com/watch?v=nxnzI4t5gDQ
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Thank You
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