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1　より高速動作または80%以上のデューティをお求めの場合は、弊社までご相談ください。
2　最大許容シリンダ負荷を示す値です。「寿命曲線」もご確認下さい。パラレル駆動の場合最大推力・牽引力がタイミングベルトで制限されます。
 　「パラレル駆動での伝達できるトルク」を参照。

ストローク, 速度及び加速度 1

質量及び負荷イナーシャ

精度及びバックラッシ
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1 より高速動作または80%以上のデューティをお求めの場合は、弊社までご相談ください。
2 最大許容シリンダ負荷を示す値です。「寿命曲線」もご確認ください。パラレル駆動の場合最大推力/牽引力がタイミングベルトで制限されます。
   「パラレル駆動での最大トルク」を参照。

ストローク, 速度及び加速度 1

出力 2

精度及びバックラッシ

ET_100, ETV100, ET_125 はサーボモータまたはステッピングモータにとり付け可能です。
技術データは安全係数 S=1 を考慮したものです。 温度範囲は0°C ～ 60°Cです。最大許容湿度： 90% - シリンダ内で結露しないこと。
こちらの技術的データは、通常使用条件及びそれぞれの負荷モードでのみ適応します。複雑な負荷の場合、通常の物理学的原理及び技術スタンダードに
従ってそれぞれのレーティングを少なめに見る必要があるかを確認しなければなりません。不明な点がありましたら弊社にお問い合わせください。

質量及び負荷イナーシャ


