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インライン駆動 パラレル駆動

電動シリンダ ETシリーズの特長

アプリケーション事例

パフォーマンス

技  術

電動シリンダは、空気圧・油圧駆動にはない特長を持っています。
幅広いオプションによって、以下のようなさまざまな分野のアプリケーションに適用できます。

■ マテハン、フィードシステム
     ◆ 木材及びプラスチック加工業界
     ◆ 工作機械の垂直方向アクチュエータ
     ◆ 織物工業でのテンション調整/繊維織物の保持
     ◆ 自動車業界でのコンポーネント輸送及びフィーディング
■ 試験装置及びラボ用途
■ バルブ及びフラップ駆動

電動シリンダは、優れた精密な動作、位置決め、セッティング及びアクチュエーション能力を提供します。
◆ 最大90％の機械効率
◆ 最大2400ｍｍのストローク
◆ 最大44500Nのトラクション/推力
◆ 繰返し位置決め精度± 0.07mm（最大± 0.01mmまで）
◆ 最大速度1.3m/s
◆ タイミングベルトで速度伝達比の選択も可能（パラレルモータ選択時）
◆ リード：5～50ｍｍ
◆ 5種類のサイズ（ETVはロングライフ仕様）
◆ サーボモータ、ステッピングモータのどちらも利用可能
◆ IP54規格標準（IP65はオプション）

■ ボールねじ駆動の利点
     ◆ スムーズな作動
     ◆ 少ない摩耗
     ◆ 低メンテナンス
     ◆ 高効率
     ◆ ロングライフ
     ◆ スティックスリップ現象が殆ど発生しない為、低速でも高精度
     ◆ 高効率及び低発熱のためハイスピード作動が可能
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  電動シリンダ ETシリーズの構造

5 1

7

6

4

2

3

ボールねじ

タイミングベルト
駆動

ワイパーリング

リニアスライド軸受

背面ねじ軸受

ロッド側ねじ用軸受

回転防止装置

永久磁石

1.  ボールねじ
　 フィード・ユニットとして、高品質な精密級C7のボールねじを使用しています。
　 スピンドルとナット間のボールが低摩擦抵抗を確保します。これによって、全速度レンジにて滑らかな動作、
　 高寿命と優れた効率が得られます。低スティックスリップのため微小な動きが可能です。

2. タイミングベルト駆動
　 スリップフリー、メンテナンスフリーのタイミングベルト駆動（パラレル駆動のみ）により優れた効率が得られます。
　 変速比は1:1、1:1.5、1.5：1、2:1が選択可能です。

3. リニアスライド軸受・ワイパーリング
　 長いシリンダロッド軸受を有するため、横荷重にも強い構造です。
　 ワイパーリングは、外部汚染の侵入を防ぎます。
　 微細なほこり、大量の汚れ、泥や液体の場合は特別なシーリングが必要です。お問い合わせください。

4. 背面ねじ軸受
　 駆動側のねじ軸受は、軸方向及び半径方向に高い力を受けるため、シリンダの推力と牽引力を受け入れる
　 二連結のアンギュラコンタクト玉軸受で構成されています。

5. ロッド側ねじ用軸受
　 ねじ軸受は、ポリマー滑り軸受で支持されています。
　 振動や逃げを排除することによって、ねじの精度、動的挙動及び寿命を向上させます。

6. 回転防止装置
　 内蔵する3個のNylatron NSホイールで構成される回転防止機構がロッド回転を防止すると共に、微小ねじれ動作
　 を吸収します。

7. 永久磁石
　 すべての電動シリンダには、ねじナットに永久磁石を組み込んでいます。
　 永久磁石は、シリンダ本体長手方向の溝に取付けられたセンサーを作動させます。
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保護等級（IP65)

特殊設計

IP65仕様は最も厳しい環境条件下での使用を可能とします。電動シリンダをほこりや湿気の環境で使用、または
液体で洗浄する場合必要となります。媒体に応じて、シーリングシステムの変更が必要な場合がありますので
その場合は、弊社までご相談ください。

■　ET_32, 50, 80 及び 100のみ選択可能
■　ポリエステル/ポリウレタンシリンダ本体
■　特殊二重ピストンロッドシール
■　すべての外部備品は耐食材料を使用
■　オプションとして耐食鋼アクセサリーも提供
■　標準位置センサー使用

ご要望により、以下のような特殊対応も可能です。

■　ブロー弁
■　高負荷用途に合わせたねじのオイルスプラッシュ潤滑
■　特殊取付け及びロッド端末処理
■　モータ取付け
■　極めて厳しい環境下でシリンダを使用するための準備
■　特別に長いロッド
■　研磨ロッド
■　ハードクロームメッキロッド
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1　より高速動作または80%以上のデューティをお求めの場合は、弊社までご相談ください。
2　最大許容シリンダ負荷を示す値です。「寿命曲線」もご確認下さい。パラレル駆動の場合最大推力・牽引力がタイミングベルトで制限されます。
 　「パラレル駆動での伝達できるトルク」を参照。

ストローク, 速度及び加速度 1

質量及び負荷イナーシャ

精度及びバックラッシ
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1 より高速動作または80%以上のデューティをお求めの場合は、弊社までご相談ください。
2 最大許容シリンダ負荷を示す値です。「寿命曲線」もご確認ください。パラレル駆動の場合最大推力/牽引力がタイミングベルトで制限されます。
   「パラレル駆動での最大トルク」を参照。

ストローク, 速度及び加速度 1

出力 2

精度及びバックラッシ

ET_100, ETV100, ET_125 はサーボモータまたはステッピングモータにとり付け可能です。
技術データは安全係数 S=1 を考慮したものです。 温度範囲は0°C ～ 60°Cです。最大許容湿度： 90% - シリンダ内で結露しないこと。
こちらの技術的データは、通常使用条件及びそれぞれの負荷モードでのみ適応します。複雑な負荷の場合、通常の物理学的原理及び技術スタンダードに
従ってそれぞれのレーティングを少なめに見る必要があるかを確認しなければなりません。不明な点がありましたら弊社にお問い合わせください。

質量及び負荷イナーシャ
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標準配置 A B C

  

F F F F

許容横荷重

選定例

ET-シリンダはロッドの回転防止に3個のNylatron NS製の軸受けを使用した構造を持っています。
この機構により、ET-シリンダは横荷重を許容することができます。
横荷重による軸受けへの負荷はストロークが長くなるほど負荷点と軸受けとの距離が遠くなるため増大します。
このため、製品仕様を超える横荷重にならないよう、実際に必要なストロークよりも長いストロークの製品を選
定し、許容横荷重の仕様範囲でご使用ください。

ET_50の200ｍｍストロークを最大ストロークで使用した場合、許容横荷重は72Nです。
ET_50の300ｍｍストロークで使用した場合、許容横荷重は166Nとなり、より多くの横荷重を許容できます。
使用条件においてさらに軸受け荷重が高い場合は、オプション仕様（ETB125にはありません）の
外付け用ガイドユニット／2本ロッド(20ページを参照)をご使用ください。

横荷重 ‒ 断面形状と配置方向

1: センサ取り付け溝: ET_32, 50及び80 は片側だけ, ET_100とETB125はすべての側面にあります。
2: フートマウント用取付けねじ
F: 横荷重

◆ 標準取付けとB位置は横荷重は2個のローラで荷重を受けます。AとC位置では、1個のローラのみで荷重を
　 受けることになります。

ET_32, 50 及び 80の配置方向がセンサの取付位置を制限します。同時にモータの取り付け位置に影響します。
さらに、給油孔の位置もプロファイル方向で決まります。

横荷重はシリンダの寿命を低下させます。
横荷重を許容値の100%で使用する場合は40%のサイクル動作まで低下させる必要があります。
または100%のサイクル動作を希望する場合は最大許容横荷重の40%で使用しなければなりません。

12 時方向 3 時方向 6 時方向 9 時方向
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以下のグラフは、ET-シリンダ配置方向が12時方向(標準)と6時方向(B)、
横荷重が上方向または下方向の場合のみ有効です。
配置方向が3時方向と9時方向(A又はC)の場合、許容横荷重が半分になります！
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推力係数及び起動トルク
以下の表はねじトルク1Nm当たりの推力または牽引力を示すもので、効率、ベルトの伝達率とねじの
ピッチを考慮しています。この表はドライブ選定の概算に利用できます。
精密な計算にはねじの負荷イナーシャを考慮する必要があります。
パラレル駆動（11ページ参 照）の場合、最大トルクとその他の制約条件も考慮してください。

"L" と "P"はモータ取付け方法を示します。 L=インライン取付P = すべてのパラレル取付、又はリバース
モータ取付の意味です。"A" はi=1:1、"B" は i=1.5:1、 "D" は i=2:1、 "Z"は i=1:1.5の比率を示します。

例: ET_32 (サイズ) M04 (ねじピッチ) L (モータ取付) A (比率)
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パラレルモータ取り付け時の伝達可能トルク

以下の表はタイミングベルトで伝達可能なトルクを示します。
これに加えて、最大許容牽引/推力も考慮してください。
ET_32, 50, 80 (6ページを参照), ET_100, ETB125 (7ページ参照)
変換には10ページの推力係数表を使用できます。
"L" と "P"はモータ取付け方法を示します。L=インライン取付P = すべてのパラレル取付、又はリバース
モータ取付の意味です。"A" はi=1:1、"B" は i=1.5:1、 "D" は i=2:1、 "Z"は i=1:1.5の比率を示します。

モータ / ギアコード: 型番 (26ページ参照)
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予測寿命

送りねじ及び背面ねじ軸受けの予測寿命
寿命はパワーの利用率及び非常に短い時間であっても許容範囲外を超える使用条件の発生に強く依存します。
ワイパーリングの寿命は作動速度や周波数、特に横負荷（発熱の可能性がある）またはコンタミネーション
を伴う時の作動に強く依存します。

■　軸受け及びねじ温度は20°C ~ 40°C範囲にあること
■　パーティクルなどで潤滑油が汚染されていないこと
■　作動時の推力、速度、加速度が必ず守られていること
■　機械的なend stopに当たらないこと(外部または内部的）また、急激な負荷がないこと
■　シリンダのロッドに横荷重が加わってないこと
　　リードの2.5倍ねじピッチよりも短いストロークになってないこと
■　停止時または低速時に振動が発生してないこと
■　複数能力を同時に最大限まで利用してないこと
　　(例えば最大速度で最大推力など）
　　使用条件が上記を満たす場合、予測寿命は実際の製品寿命に近似します

ボールねじ上の負荷が変動するのであれば、寿命は平均動的軸方向荷重を利用して計算する
必要があります。荷重の変化が連続的な場合平均動的軸荷重が以下のように求められます。

アプリケーション係数がねじの寿命に強く影響します。
アプリケーション係数はおおよそ以下表から求められます。

)(3
1
L

Fm =
Fm
Fan
sn
L

= 平均動的負荷 [N]
= 負荷（ストローク毎に分割する） [N]
= 各負荷状態のストローク長 Fn[mm]
= 全ストローク長 [mm]    

Ln(fw=1.0) 
fw3

算出条件

アプリケーション係数fw

平均動的軸荷重の計算

寿命の計算

Fa1
3   s1+Fa2

3     s2+ ...+Fan
3 　 sn

* ストローク及び力は絶対値として記入しなければなりません。

寿命を最大のサイクル数として求めたい場合km単位の寿命をストロークの２倍で割った結果をお使いください。

Ln (fw)　= 
Ln  :    予測寿命
Ln(fw=1.0)  : 寿命曲線を参考
fw  :    アプリケーション係数

× × × *
*
*
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ET_32ねじと固定軸受けの寿命 ET_50ねじと固定軸受けの寿命
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予測寿命 [km] 予測寿命 [km]

ET_80 ねじと固定軸受けの寿命 ETB100 ねじと固定軸受けの寿命
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ETV100 ねじと固定軸受けの寿命 ETB125 ねじと固定軸受けの寿命
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記号の意味: 5 = 5mm, 10 = 10mm ねじピッチなど 
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寿命曲線

係数fw=1.0として計算
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LP
0.5 x LP0.5 x LP

(1) Ø24

グリース補給

すべてのETシリーズには、アルミチューブの真中に注油口がありねじナットへの潤滑が可能です。
ET_32、50及び80シリンダは、この穴がセンサ取付溝と同じ面にあります。
適切な取付け方向を選択すれば、取付け完了後もこの穴へのアクセスを確保することができます。
(8ページ参照)
潤滑頻度は、アプリケーションに依存します。

(1): 注油口
LP: チューブ長さ

アプリケ－ション係数fw = 1.0での最大期間:
12 ヶ月又は350km、いずれか早く到達する方

　ETV100 - M05 (使用期間の増加)   約4000km後潤滑
　ETV100 - M10 (使用期間の増加)   約7000km後潤滑
　ETB125 - M05     約2000km後潤滑
　ETB125 - M10     約3000km後潤滑
　ETB125 - M20     約6000km後潤滑
　ETB125 - M50     20000kmまで潤滑不要
　ET_32～ETB100はねじサポート軸受けでは潤滑しない。

ボールねじへの潤滑

ねじ軸受の潤滑間隔
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電動シリンダ ― インラインモータ取付け

電動シリンダ ― パラレルモータ取付け

外形寸法

** "JJ"スレッドはET_32及びET_50のIP65バージョンには選択不可です。
(1) 一般的ではありませんが、前部ねじで部品を取付ける場合、最低7mm直径のスルーホールが必要です。

（以下の寸法にストロークを加算）

ET (インライン/パラレル)

ストロークに依存する寸法
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推奨安全移動範囲 = S1+S2+10mm 

ストローク、ワーキングストローク及び安全移動範囲の定義

■ ストローク  製品形式のストローク、製品内部のストッパ間で移動可能な最大ストローク。

■ ワーキングストローク ワーキングストロークは実使用にて使用するストロークであり、前記ストロークよりも
   短くする必要があります。

　 S1, S2  安全移動範囲はリミットスイッチを通過した後、シリンダのスピードを落とすために
   必要なストロークです。
   (機械的停止位置での接触を避けるための緊急停止）。
   垂直取付けの場合、一般的にS1とS2が異なります。表の最小安全移動範囲は経験的に
   殆どの用途で十分と思われます。
   高負荷の場合、安全移動範囲をそれに応じて計算し、大きくする必要があります。
   (必要に応じてサイジング）

最小安全移動範囲

水平取り付け位置の場合推奨最小安全移動範囲：最大許容推力/牽引力の50%までの負荷と最大許容速度の
50%の速度で、ドライブがそれに応じたブレーキトルクを発生させることが可能な条件で計算したものです。

(1): ストローク
(2): ワーキングストローク
(3): ストローク限界検出用リミットスイッチ
(4): 磁石
(5): シリンダが引っ込んだ状態の位置
(6): シリンダが突き出した状態の位置

ストローク≧ワーキングストローク + 10mm + S1 + S2

この式は両端において、制御ソフト上エンドリミットとリミットスイッチ間に5mmの距離を考慮しています。
この作動ストロークは、使用されるクローズドループコントローラに依存します。
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モータ取り付けオプション

モータ/ギア取付け、伝達比、 寸法

"L" と "P"はモータ取付け方法を示します。L=インライン取付P = すべてのパラレル取付、またはリバースモータ取付の意味です。
"A" はi=1:1、"B" は i=1.5:1、 "D" は i=2:1、 "Z" は i=1:1.5の比率を示します。

(1)  PD3 = スピンドルとモータシャフト間の距離。 公差: ± 3mm、歯付ベルトはこの距離でテンション掛けてあるため!
*   エンコーダオプション(A6/7)付SMH60 は ETB32にパラレル取付け不可！必要であればオプションC6/7を選択してください。
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単位：mm

おねじ

めねじ

 

 

シリンダの注文コードの表に記載されています。 注文コードは予備部品用です。
  

 

ロッド先端仕様

推力ロッドの支持金具形式

ロッドクレビス
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スフェリカルロッドアイ（球面軸受）

 

シリンダの注文コードの表に記載されています。注文コードは予備部品用です。

フローティングジョイント

推力ロッドの先端へ取り付け用
　◆ 心のずれを調整
　◆取り付け公差の拡大
　◆シリンダ取り付けの簡略化
　◆シリンダガイドの使用寿命の延長
　◆部品間のオフセットを補正する
　◆横荷重影響の低減
　◆牽引力/推力許容容量の維持

(1): 角度オフセット
(2): 軸オフセット
A2: ねじの深さ=E

シリンダ注文コードに記載されていません。別途オーダーして下さい。
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アウトリガベアリングと組み合わせた場合のシリンダ剛性 
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向
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引き出し時の長さ [mm] 引き出し時の長さ [mm]

引き出し時の長さ [mm]

そり 
1

Fz

dx Fy

dx

 

 
 

取り付けオプション

ロッドガイド

アウトリガベアリングユニットの役割
　◆ 高トルクでの回転防止
　◆ 横方向荷重の吸収
　◆ シリンダにかかる横方向荷重の低減

　さらなる安定性と精度は、追加の2本の焼入れガイドロッドと4つ
　のリニアボールベアリングによって実現されています。

ETB125は選択不可。 IP65等級と同時に選択不可。

ET_32 とアウトリガベアリング ET_50 とアウトリガベアリング

ET_580 とアウトリガベアリング ET_100 とアウトリガベアリング

a, b, ...: そり
x: 最大負荷時のそり

1: ストローク
dx: そり
Fzまたは F y の場 合に有効
M: ねじれ負荷

100 200 300 400 500 600 700 800 900 1000

100 200 300 400 500 600 700
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全体のパターンは、グリッパー、ピボットユニットなど、パーカー・ニューマティクスモジュールに適応します。

ET アウトリガ・ベアリングの寸法

+* = 寸法 + ご希望のストローク （ストロークの定義は 16ページを参照)
N1: 六角ヘッド、 アウトリガ・ベアリングはIP65等級と同時に選択不可
ET_100の場合大き目のカップリングを使います(G1とN1のみ）
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センタートラニオン取付
 

 

アイ金具

 

 

+* =寸法 + ご希望のストローク （ストロークの定義は 16ページを参照)
**: OTD ISO 許容範囲フィールドh7より
***: TL ISO 許容範囲フィールドe9より

+* =寸法 + ご希望のストローク （ストロークの定義は 16ページを参照)
シリンダの注文コードに記載されています。注文コードは予備部品の注文に限ります。

+* =寸法 + ご希望のストローク （ストロークの定義は 16ページを参照)
シリンダの注文コードに記載されています。注文コードは予備部品の注文に限ります。

パラレル / リバース駆動のみ

クレビス金具

パラレル / リバース駆動のみ
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クレビス支持金具
 

取付けフランジ
 

 

 

 

シリンダ注文コードに記載されていません。別途オーダーしてください。

+* =寸法 + ご希望のストローク （ストロークの定義は 16ページ参照)
シリンダの注文コードに記載されています。注文コードは予備部品のオーダーに限ります。

フロントプレートとIP65同時選択不可。

パラレル / リバースドライブ専用リアプレート
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軸直角方向フート取付
 

 

 

+* =寸法 + ご希望のストローク （ストロークの定義は 16ページ参照)
シリンダの注文コードに記載されています。注文コードは予備部品用です。

軸方向フート取付 

 

+* =寸法 + ご希望のストローク （ストロークの定義は 16ページ参照)
シリンダの注文コードに記載されています。注文コードは予備部品用です。

パラレル / リバースドライブ専用
ふーと金具はIP65と同時選択不可。
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S X S X

 

原点スイッチ / ストローク限界スイッチ

シリンダチューブにはスイッチを取付けるため2つの溝があります。スイッチは、
チューブ沿いにどの位置でも自由に取付可能です。ただし、注油口へのアクセス
には注意が必要です。 ET_100とETB125はすべての面で溝を持っていますが、
ET_32、 ET_50 及び ET_80の場合一つの面のみです。
スイッチはスピンドルナットに内臓されている永久磁石で作動します。

ETシリンダは以下のタイプのスイッチが利用可能です。

*1.5mメートルでなく、150mmのみの長さのケーブルをご希望の場合オーダーコードに"C"を付け加えてください。　例: SMH-1PC.
COMPAXの場合SMC-1Pのみご使用下さい。

ホール素子センサ
　◆ ノーマルクローズ接点
         またはノーマルオープン接点
　◆ 電子式
　◆ LED表示付
　◆ mediumコスト
　◆ 高寿命

原点スイッチ/ストローク限界スイッチ取付け

S: スイッチ / X: 負荷

イニシエータスイッチを注油口の周りに取付けないこと。この位置にスイッチを取り付ける
必要がある場合、弊社までお問い合わせ下さい。

(1): 注油口

S1, S2: 安全移動範囲 (16ページ参照)

A, B: スイッチング距離

単位：mm
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ET  B 50 M05 P  A 

表示方法（注文コード）
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67  F  M  A 600  A 
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販売に対しての注意事項

1.売買契約条件1.売買契約条件：売主の製品に関する説明、見積り、提案、オファー、確認、承諾およ
び販売は、すべてここに記載されている売買契約条件に基づき規定されるものとし
ます。買主の販売オファーに対する承諾はこれらの諸条件に限定します。追加条件
またはここに記載されている諸条件に適さない、売主によるオファーの承認時に買
主によって提案された条件は、認められません。このような追加条件、異なる条件、ま
たは矛盾する条件は、売主からの書面の承諾が明示されていない限り、買主と売主
との契約の一部にならないものとします。買主による購入オファーを売主が承諾す
る場合は、追加条件や買主のオファー、売主の製品の承認に記載されている条件と
矛盾する条件を含む、ここに記載されているすべての諸条件に対して買主の明示の
同意を条件とします。

2.支払条件2.支払条件：買主はこの取り決めに従って購入した商品の納入日から30日後に支
払いを行うものとします。買主が支払期日までに支払わなかった金額、または買主
が支払い遅れを起こしている一部に対して法律で定められている最高の金利で利
子が毎月発生するものとします。出荷洩れまたは出荷不足に関する買主からのクレ
ームは、買主が出荷品を受領してから30日以内に売主が通知を受け取らない限り
認められません。

3.納入方法3.納入方法：文面に特別な規定がなければ、納入はＦＯＢ売主の工場渡しで行うもの
とします。ただし、危険負担は納入方法に関係なく、売主が輸送業者に納入した時点
で買主に移るものとします。表示されている日付は納入予定日であるため、売主は
いかなる納入遅延に対しても一切の責任を負わないものとします。

4.保証4.保証：売主はこの取り決めに従って販売した商品に材料上または製造技術上の不
具合が全くないことを保証するものとします。この保証はこの取り決めに従って供給
された商品に関する全体の保証を意味します。売主はどんなものであってもその他
の保証や説明を行いません。市販性および目的に関する適合性だけではなく、明示
または暗示にかかわらず、あるいは法律の運用、商習慣、または取引課程で発生する
件などに対して、他のすべての保証は認められません。上記にかかわらず、買主の設
計または仕様に従って全体的に組み立てた商品、または部分的に入手した商品に関
しては、どんなものであっても保証は一切ありません。

5.救済制限条項5.救済制限条項：売主の責任は、販売された商品から発生する場合、あるいは多少
なりともこの契約に関連している場合、売主の随意で販売した商品の修理または交
換だけに限定されるものとします。売主は付随的損害、間接的損害、特殊な損害、あ
るいは自然による損害、この取り決めに従って販売した商品、または多少なりともこ
の契約に関連した件から発生した遺失利益、契約違反、明示または暗示の保証、不
法行為、過失、警告または厳格責任不足などに対してそれがどのようなものであって
も一切の責任を負わないものとします。

6.仕様変更、6.仕様変更、納期変更納期変更おおよよびび注文の取注文の取消消しし：買主はこの取り決めに従って販売され
た商品に関して数量および納入日だけではなく、デザインまたは仕様変更の要請を
することができます。また、買主はこの注文全体または一部を取り消すように要請す
ることができます。ただし、売主が本契約書に対して書面による修正事項を承認しな
い限り、このような変更要請または取消し要請は買主と売主間の契約の一部になら
ないものとします。このような変更要請または取消し要請を承認するかどうかは売
主の判断で行うものとし、売主が要求するような諸条件になるものとします。

7.専用金型7.専用金型：金型費は金型、取付け治具、鋳型および木型などを含む専用金型に対
して課し、本契約に従って販売された商品を製造するために徴収することができま
す。このような専用金型は、買主が金型費を支払っているかどうかにかかわらず売主
の資産になるものとします。このような装置がこのような製品用に変換または改造
された場合でも、買主が金型費を支払ったかどうかにかかわらず、買主はこの取り決
めに従って販売された商品を製造するために使用される売主所有の装置の所有権
を取得することは一切できません。その他の点で合意のない限り、売主はいつでも
目由に専用金型を改造、処分、または廃棄する権利を有するものとします。

8.買主の資産8.買主の資産：買主によって供給されたデザイン、工具、パターン、材料、図面、極秘
情報、または装置、あるいは買主の資産になるその他の商品は、このような資産を使
用して製造する商品が買主から注文されないまま2年が経過した場合、売主は旧式
として評価して破棄することができます。売主が所有または管理しているあいだ、売
主はこのような資産の紛失または損傷に対して責任を負わないものとします。

本書およびパーカー・八ネフィン社、関係会社および正規販売代理店が提供するその他の文献、または説明書に記載されている商品は、パーカー・ハネフィン社、関係会社およ
び正規販売代理店が設定する価格で販売します。この販売および顧客（「買主」）からの承諾については、下記の売買契約条件の全項目によって規定されるものとします。この
ような商品に関する買主の注文は、パーカー・ハネフィン社、関係会社、または正規販売代理店（「売主」）に口頭または書面にて伝えられた時点で、この販売は承諾されたもの
とします。

9.税金9.税金：その他、文面に記載されていない限り、すべての価格および費用は消費税、
売上税、使用税、固定資産税、営業免許税、またはこの取り決めに従って販売された
商品の製造、販売、または納入時に課税当局から課せられる可能性がある税を除い
た金額です。売主がこのような税金を支払う必要がある場合、または売主がこのよう
な税金を取り立てる責任がある場合は、商品の販売代金に加えて税額も徴収するも
のとします。買主はこのような税金をすべて支払うことに同意するか、あるいは請求
書を受け取り次第、売主に償還することに同意します。買主が売上税、使用税、また
は課税当局から課せられたその他の税の免除を請求する場合、その商品が課税対
象であり続ける限り、買主は売主がこのような税から損害を受けないように利益ま
たは不利益に関係なく売主を助けるものとします。

10.知的所有権の侵害行10.知的所有権の侵害行為為にに対する損害補償対する損害補償：売主は特許、商標、著作権、トレード・
ドレス、企業秘密、またはこの第10項に定められた権利以外の同様の権利に対する
侵害行為について責任を一切負わないものとします。売主は米国特許、米国商標、
著作権、トレード・ドレスおよび企業秘密（以下 という）の侵害行為の申
し立てに対して買主を弁護し保護します。売主は自費で弁護を行い、本契約に従って
販売された商品が第三者の知的所有権を侵害しているという申し立てに基づき、買
主に対して起こされた訴訟で認められた調停費用または損害費用を支払います。売
主の買主を弁護・保護する義務は、買主がこのような侵害行為の申し立てに気付い
てから10日以内に売主に通知することを条件とします。売主はすべての調停または
和解交渉を含む、いかなる申し立てまたは訴訟に対する弁護を単独で管理します。
この取り決めに従って販売された商品が第三者の知的所有権を侵害していると申し
立てられた場合は、買主が当該商品を継続して便用したり、交換したり、または侵害
対象にならないように改造したりする権利、または当該商品の返品承諾および妥当
な減価償却引当金を差し引いた購入金額の返金承諾を申し出る権利を、売主が自
費で随意に確保することができます。上記にかかわらず、買主から提供された情報に
基づく侵害行為の申し立て、あるいはこの取り決めに従って納入されたデザインが、
全体的または部分的に買主によって指定された商品に向けられた申し立て、あるい
はこの取り決めに従って販売された商品のシステムの改造、組み合わせまたは使用
により発生した侵害行為に対して、売主は責任を一切負わないものとします。この第
10項の上記の条項は、知的所有権の侵害行為に対する売主の単独限定責任と買
主の単独限定救済策を制定するものとします。
申し立てが買主からの情報に基づく場合、あるいはこの取り決めに従って納入され
た商品のデザインが全体的または部分的に買主によって指定されたものである場
合は、このような商品が特許、商標、著作権、トレード・ドレス、企業秘密、または同様の
権利を侵害しているという申し立てから発生したあらゆる経費、費用、または判決に
対して買主が売主を弁護・保護するものとします。

11.不可抗力11.不可抗力：売主は売主の適切な管理能力を超えた状況下 不可抗力の出
という）における売主の業務遂行遅延または業務不履行によって発生するリス

クを想定していないため、売主はこのような不可抗力に対して責任を一切負わない
ものとします。不可抗力の出釆事には事故、天災、ストライキまたは労使紛争、政府
または政府関連機関による行動、法律、規則または規制、火事、洪水、輸送会社また
は供給メーカーの納期遅れまたは納入不足、材料不足および売主の管理能力を超
えたその他の原因などを含むものとします。

12.完全な合意/準拠法12.完全な合意/準拠法 ：ここに記載されている諸条件は、売主が書面にて明確に承
諾した修正事項、改正条項および異なる諸条件とともに、販売された商品に関する
完全な合意を構成するものとします。また、これ以外に関するその他の口頭または
その他の説明、合意事項は一切ありません。本契約はすべての点でオハイオ州の法
律が適用されるものとします。この取り決めに従って販売された商品の販売または
本契約から生じた訴訟は、訴訟原因が生じてから2年以上経ってもいずれかの当事
者が起こすことができます。
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